FOTOGRAMETRIAII 2 de septiembre de 2004

EXAMEN EXTRAORDINARIO
TEORIA

Uso de una fotografia en la determinacion del haz perspectivo por sus datos internos.
Indicar qué soluciones tedricas y practicas conoces en la orientacion de un haz en el espacio.
Definicion y caracteristicas fotogramétricas de los puntos de apoyo.
Explicar el principio del Método general de Ajuste del par
Dibujar el esquema de monocomparador y un estereocomparador
Indicar las condiciones de ortogonalidad de una matriz de rotacién 3D.
Indicar las aplicaciones de las condiciones de Coplanaridad y Colinealidad.

Esquema de la configuracion basica de un restituidor analitico.
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Principales sistemas de vision estereoscépica de imagenes digitales.

10. Principio de generacion de una ortofotografia.
TEMAS:

1. Objeto y Método General de la Fotogrametria

2. Deduccion de coordenadas modelo una vez realizada la orientacion relativa por Coplanaridad.

TIEMPO 2 HORAS



FOTOGRAMETRIAII 2 de septiembre de 2004

EXAMEN EXTRAORDINARIO
PROBLEMAS

1.- Se han medido en un comparador las marcas fiduciales y varios puntos de un fotograma aéreo.

X coordinate

Y coordinate

Fiducial Marks mm mm
1 12,733 13,495
2 224,782 225,399
3 12,869 225,421
4 224,636 13,470
A 130,254 80,931
Disponemos del certificado de calibracién correspondiente, del que se ha extraido la siguiente informacion:
I Calibrated Focal Length : 153.395 mm
I. Lens Distortion
Field angle: 7.5° 15° 22.7° 30° 35° 40°
Symmetric radial (um) -1 -2 -2 0 1 2
Decentering (um) 0 0 1 2 3 4
Symmetric radial Decentering Calibrated
distortion parameters distortion parameters principal point
Ko = 0.5190x 10 P. = -0.2682 x 10 X p = 0.009 mm
K, = -0.7678 x 10 8 P, = 0.2350x 10 ® y p = -0.002 mm
K, = 0.2258 x 10 12 P = 0.0000
Ks = 0.0000 P 4+ = 0.0000
K, = 0.0000
VIL. Principal Points and Fiducial Coordinates
X coordinate Y coordinate
mm mm
Principal point of autocollimation (PPA) 0,0 0,0
Calibrated principal point (pt. of sym.) x oY p 0,009 -0,002
Fiducial Marks
1 -106,005 -105,989
2 105,998 106,009
3 -105,995 106,009
4 105,995 -105,989

Refinar las coordenadas del punto de apoyo A

2.-Calcular los elementos de orientacion externa de la fotografia que tiene de focal 150 mm y tomada en
posicién normal, asi como la desviacién estandar del proceso. Se dispone de los puntos de apoyo siguientes:

X(m) Y(m) Z(m) x(mm) y(mm) X=X, - f mu( X - Xo )+ mlz(Y _Yo )+ mls( Z- Zo )
ég} ﬂi éi -45%’718 _55?945 rns,l( X=X, )+ I’T132(Y Yo )+ n%s( Z-Z, )
501 601 61 50,95 63,66 - + — + -
101 551 21 4752 47,72 y=y,— f My (X=X )+ My (Y 2% )+ M(2 22, )
msl( X - Xo)+msz(Y_Yo )+I’T133(Z—ZO)
COSOCOS@ sSen aCosSw+CosSasen @senw sen asenw-cCcosasen gcosw
M=| -senacos@ cosacosw-senasen @senw CcoSa sSenw +sen a sen ¢cos w

TIEMPO: 1 HORA

sen @

- cos gsen w

COS YCosS W




